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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
@ Druckluftaufbereitungssystem 

Dio Erfindung botrifft cin Druckluftaufbereitungssy- 
stem (1), das BUS einzetnen Einheiten (2 bis 6) zusammen- 
gesetzt ist, beispielsweise aus einer Filtareinheit {3), ainer 
Reglereinheit (4), einer Olereinhelt (6) und/oder derglai- 
chen. Diese Etnheiten (2 bis 6) sind Qber elnen Systeinbus 
(8) miteinander verbunden. Des weiteren ist eine Schnitt- 
stelle (9) vorgesehen. Ober die der Systembus (8) mit ei* 
nem Kundenbus {10) gekoppalt werden kann. An dan 
Kundenbus (10) kann dann ein Steuerger^t (11) anga- 
schlossen werden. 
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Die Hrfindung bclritTi cin DrucWunaufbercilungssystciii. 
d«s aijs cin/cincn Kinhcilcn /.usaninicngcscl/t isi, bcispicls- 
weisc aus cincr Fillcrcinhciu cincr Rcglcrcinhciu cincr Olcr- 5 
cinhcit und/odcr dcrglcichon, die iibcr cincn Kundcnbus mil 
cincin Slcucr^gcrUi koppclbar sind. 

Ocrartigc l>uclduriaulbcrcilungssysicinc sind ailgcnicin 
bckannl und ii» Ilandci crhiUllich. Jcdc dcr darin cnlhaltc- 
ncnliinhciicn isi. sowcil sicclcklrisdicScnsorcnodcr Akto- lo 
run cnihall, bci dicscn bckanntcn Syslcincn cin/cln an das 
Slcucrgcral angcsclilosscn. Dies bcdcuict, daB allc Hinhciicn 
slemiormig iiiit dcin Sicucrgcrai vcrbundcn sind. Dcr Ik- 
nulvLcr kann die cinzclncn liinhciicn mil ITilfc dcs vSicucrgc- 
rals hccinflusscn, bdspiclswcisc kann cr das Zusamnicnwir- 15 
ken dcr cinzclncn Itinhcilcn in dciii Drucklurtaullwrciliings- 
syslcni mil Hilfc von in dcin Sicuci^erat cnthalicncn spci- 
chcrprograminicrbarcn Sicucrungcn stcucm und/odcr rc- 

gcln. r»- 

Dic cinzelncn Einhcitcn dcs bckannlcn Druckluflaufhc- 20 
rdtungssysicriis k6nncn von dcni Ucnulzcr niodularlig zu- 
samnicngcbaul wcrdcn. Dabci kann dcr Bcnut/xr auswah- 
Icn, wclchcTiinhcilcn in scincm vorlicgcndcn Anwcndungs- 
fall crfordcrlich sind und dcnigcniaB ausgcwsihll wcrdcn 
iiiusscii. Die AuswaliJ und die Anordnung dcr oin/clncn 25 
Einhciicn legcn sotnil Iclzlcndlich das Druckluflaurbcrci- 
lungssyslcni fust. 

Bin Nachlcil des bckannlcn Druckluflaufbcrcilungssy- 
sicms bcstchl darin, daB durch die l^rallclvcrkabclung mil 
stcigcndcr Komponenlcnzahl cin erhcblichcr Inslallalions- 30 

aufwand cnislchi. 

Aufgabc dcr Hrfindung isi cs, cin DrucklufiauftxTrciiungs- 
.sysluiii zu schafTen, das iiioglichsl flcxibcl nut untcrschicd- 
lichen Sicucrgcr&icn zusaiimicnarbeiien kann. 

Dicsc Aufgabc wird bci cincin Druckluftaufbcrcilungssy- 35 
stem dcr cingangs gcnannicn Arl durch die Erfindung da- 
durch gcldsi, daB die Einhciicn ubcr cincn Syslcmbus mil- 
cinandcr vcrbundcn sind, und daB cine Schniuslcilc vorge- 
schcn ist, ubcr die dcr Svstcmbus mil dem Kundcnbus kop- 

• 40 

pclbar isL 

Die cin/.clncn Einhciicn dcs crfindungsgcmaBen Druck- 
lufiaufbcrciiungssysicms sind soniii nichl nichr unmillclbar 
mit deni SicLicr^eral vcrbundcn. Stall dcsscn isi crfindungs- 
gctnaB cine Enikopplung zwischen den Einhcitcn und dcni 
Slcucrgcral vorgeschen, die mil llilfe dcr Schniltslcllc vor- 45 
genominen wird. Auf dcr cincn Scitc dcr Schnilistcllc sind 
die Einhciicn angeordncl, die iibcr einen cinhcitlichcn Sy- 
slcmbus initcinandcr vcrbundcn sind. Die Einhciicn und dcr 
Sysiembus sind dadurch vollig unabhangig von dcm cingc- 
selztcn Slcucrgcral und konncn dcshalb unabhangig von 50 
dicsem Stcucrgerat immer glcich ausgcslaUet sein, Auf dcr 
anderen Scilc dcr Schniltslcllc isi dcr Kundcnbus vorgcsc- 
hcn, mil dcm das DruckJufliJufbercilungssyslcin an das 
Slcucrgcral dcs jewciligen Bcnulzers angcschlosscn wcrdcn 
kann. Dicsc anderc Scitc dcr Schniitsiclle isi somit abhfingig 55 
von dcin Sicucrgcrai und isi in jedcin Anwcndungsfall an 
das jcwcils bcnulzic Sicuergcnit anzupasscn. 

Durch die crfindungsgcniaBc Entkopplung dcr Einhciicn 
von deni Kundcnbus wird crrcichl, daS das Druckluftaulbe- 
rcitungssyslcm auBcrsl ncxibcl cingesclzl wcrdcn kann. Dcr «> 
hicrzu fur die SchniUstellc erforderiichc Mchraufwand isi 
iin Verglcich zii dcm Nulycn vemachlassigbar. Insbcsondciie 
wird durch die Erlindung crrcichu daS die cinzclncn Einhci- 
icn einhciilich ausgcstaltei wcrdcn k5nncn, wa.s mil groBcn 
Einsparungcn bci den ITorstcllungskostcn dcr Einhcitcn vcr- fiS 
bundcn isi. Hbcnfalls wird cs durch die Erfrndung moglich. 
cin Drucklufiaufbcrcilungssysicm an/ubicien, bci dcm sich 
dcr Ucnul/cr nichi nichr um irgcndwclchc slcucrgcralcab- 



hiingigc Busvcrbindungcn odcr dcrglcichcn kUmmcrn muB, 
sondcm bci dcm sich dcr Bcnuizcr dnzig auf die von ihni cr- 
wanschicn Eigcnschaflcn dcs Druckluftaulbcrcilungssy- 
stcins kon/cniricrcn kann. Die funklionsHihigc Vcrknupfung 
dcr cinzclncn Einhciicn ist durch die liinfuhrung dcr crfin- 
dungsgcitiaBcn Schniuslcilc autoinalisch gcwShdcistct. 

liei cincr voricilhaftcn Wcilcrbildung dcrlirfindung sind 
die cin7x:lncn Einhciicn Jcwcils auch dirckl an den Kundcn- 
bus anschlicBbar Auf dicsc An und Wcisc wrird cs cincm 
nenuizer cnuoglichi, die jewciligen Einhciicn auch in ci- 
ncm Drucklufiaufbcrciiungssystcm nach dcm Sund dcr 
Tcchnik ein/.usciy-cn. lis vcrslchl sich. daB die crfindungsgc- 
mUBcn Vortcilc dann nichl crrcichl wcrdcn. Andcrcrscils 
wird jedoch dcm Benui/cr cine wcilcrc Anwcndungsuiflg- 
lichkcit dcr Einhciicn gcbolcn. 

liei cincr voncilhaflcn Ausgcslaltung dcr Erfindung sind 
unicrschicdlichc Proiokolie dcs Kundcnbusscs vorhandcn, 
wobci die Schniuslcilc fUrcinc Mchritahl dcr Prolokollc dcs 
Kundcnbusscs vorgcschcn isi. 

Unicr cincm Prolokoli cincs Kundenbusscs soil nachfol- 
gcnd die Arl und Wcisc vcrslanden wcrdcn, wic bcispicls- 
wcisc bcsiimmic Lcilungcn dcs Kundcnbusscs clcktrisch 
gcschalicl sind odcr wic beispiclswcisc bcsliinmtc Signalc 
auf dicscn lcilungcn insbcsondcrc im Hinblick auf ihrc /xit- 
lichc Abfolgc cr/-eugi und auf tlem Kun<lcnbus Obcrlragen 
wcrdcn. Ersichllich gibl cs hicr/AJ cine Viclzahl von M6g> 
lichkcilcn, wic cin dcranigcs Proiokoll cines Kundcnbusscs 
fcslgclcgt wcrdcn kann. Dies hai zur Folgc, daB die Schniu- 
slcilc des crfindungsgcmaBen Drucklufuiufberciiungssy- 
slenis an dicsc unierschicdlichcn M5glichkcilcn dcr Prolo- 
kollc dcs Kundcnbusscs angcpaBi wcrdcn muB. 

Einc crsic M6glichkeii dcr Anpassung kann darin bcsic- 
hcn, daB Kir jcdes bcsUnnnlc Proiokoll dcs Kundcnbusscs 
cine bcstimmlc Schnitlslclle zur Vcrtugung geslclll wird. 
Die SchnitlslcUc kann dabci als Hardwarcbaulcil ausgefuhn 
scin. Es isi abcrauch inoglich, daB die Anpa.ssung an die un- 
ierschicdlichcn ProtokoUc dcs Kundcnbusscs soflwarcma- 
Big crrcichl wird. In dicsem Fall handcll cs sich bci dcr 
Schniltslcllc uin cin Ilardwarc-Bauicil, das cnl.sprcchend 
des jewciligen Proiokolls unlcrschicdlich progranunicrt isi. 

Besondcrs zwcckniUCig isi cs, wcnn die Sdinillsicllc fUr 
cine Mehrcahl dcrl^olokoHodcs Kundcnbusscs vorgcschcn 
isi. In dicsem Fall handcli cs sich bci dcr Schniuslcilc um 
cin HardwarcbaulciU das cnlwcder hardwarcmUBig und/odcr 
soflwarcniaBig an die unierschicdlichcn Prolokollc dcs Kun- 
dcnbusscs angcpaBi isi. Der Vortcil dicser SchnitlslcUc be- 
slehl darin, daB cin Bcnutzcr cin- und diesclbc Schniiuicllc 
fUr vcrschicdcnc Sicucrgeriiic vcrwcndcn kann. Dcr Bcnut- 
zcr muB sich also nichl um slcucrgcriilcabhangigo Busvcr- 
bindungcn und dcrglcichcn kiimmcm. sondcm kann sich gc- 
ziclt auf scin anwcndungsspezifischcs Druckluftaufbcrci- 
tungssystcni konzcnlricrcn. 

Ein weilcrer Vortcil dcr Erfindung cnlstchl dadurch, daB 
die Schnitislelle als wciicre Einhcii ausgcbildcl isi. Dcr Bc- 
nuizcr kann dann die SchnittsLcllc wic cin wcitcrcs Modu J in 
scincni Drucklufiaufbcrciiungssystcm vcrwcndcn. Dies cr- 
gibl insgcsami cin einhcidichcs und in .sich gcschlosscncs 
System. Dcr Bcnutzcr muB nur noch scin Sicuci^jcral an die- 
ses Syslcm anschlicBcn und kann dann mil dcr Bcnulzung 
dcs Druckluflaufbcrcilungssysicms beginncn. 

Bci wciicrcn vortcilhaficn Ausgoslaliungcn dcr Erfindung 
isi mindcsicns cine dcr Einhciicn iibcr den Syslcmbus mil 
liingangssignalcn bcaufschiagbar bzw. sind von mindcsicns 
cincr dcr Einhciicn Ausgangssignalc Ubcr den Syslcmbus 
abgcbbar. Obcr den Systcmbus wcrdcn somil Eingangs- und 
Ausgangssignalc ubcrlragcn. Damii wird cs moglich, daB 
dicsc Eingangs- und Ausgangssignalc auf dcin Syslcmbus 
zur VcrfOgung stchcn unddaniil von den cinAclncn Einhci- 
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len vcrwcndcl wcrdcn kOnncn. l^ios hat den V)ncil, duB in 
den cin/clncn 1{inhciicn Stcucrungcn odcr Rcgclungcn cnl* 
haliicn scin kdnncn. die von den gcnanntcn liingangs- und 
Au.sg;jngssignalcn (.ichniuch timchcn. Die dn/^^lncn Itinhci- 
ten konncn dadurch wcsenllich '*intclligcnicr" ausgcslallci 
wcrdcn. Auf dicsc Wcisc wind crrcichi, dtfIS das gcsuiiilc 
Druckluriiiurbciviiungssyslcin cine wcscnUich hdherc I'le- 
xitnliUil und Qualilai bcsil/.l aJs die bishcr bckannicn l^ruck- 
lufiaufbcRjitungssystcinc. 

Wciicru Mcrkinalc, Anvwndungsinoglichkcilcn und Vor- 
icilo dcrlirfindung ci^gebcn Kich aus dcr nachfolgcndcn Bc- 
schrcibung von Aus fuh rung sbcispiclcn dcr Hrfindung, die in 
den Figurcn dcr Zeichnung dargcsicllr sind. Dabci bildcn 
allc bcschrichcncn odcr dargcsicllicn Mcrknialc fUr sich 
odcr in bclicbigcr Koinbinalion den Gcgcnstand dcr lirfin- 
dung, unabhangig von ihrcr Zusarnnicnfassung in den Pa- 
icniansprUchen odcr dcrcn HUckbc/.ichung sowic unabhan- 
gig von ihrcr I'orniulicrung b/.w. DarstcUung in dcr Bc- 
Kchrcibung b/w. in der /cichnung. 

Die cinzigc Figur dcr Zcichnung zcigl cin schcniaiisches 
IMockschaltbild cincs erfindungsgcnialScn Drucklufiaufbe- 
rcilungssysicnis I. 

Das Drucklufiaurt5crcilungssysicjn 1 wcisi cine Mchr/iihl 
cinzclncr liinhcilen auf, die dcr Druckluficn^cugung und dcr 
Sicucrung b/.w. Kegelung ilcr cr/.euglcn Drucklufl dicncn. 

So isi cine liingangsvcntilcinhcti 2 vorgcschcn, die von 
cinem Druck P^^ bcaufschlagt ist, und xnit dcr insbcsonderc 
das gcsatnle Druck] ufiaufbcrciiungssystcm cin- und ausge- 
schaliet wcrdcn kann. 

Dcs weitercn ist cine nilcrcinhcil 3 vorgesehcn. die Uber 
cine Dnjckluftlcitung mil dcr Oingangsvenlilcinhcii 2 vcr- 
bundcn isi, und die insbcsonderc der Rcinigung dcr Druck- 
luO dicnt. Zu dicscin Zwcck isl in dcr FillcrcinliciL 3 bci- 
spicJswcisc cin nicht ndhcr dorgcsteUtcr Wasscrabschcidcr 
cnthaltcn. 

Dcs wciicrcn isi in dcni Druckluflaufbcrcitungssyslcin ] 
einc Druckreglcreinheii 4 vorgesehcn, die iiber cine Druck- 
luftlcitung mil dcr Filicrcinheii 3 vcrbuncicn ist, und die ins- 
bcsonderc dcr Rcgclung'dcr Druckluft auf cinen crwiinsch- 
len SollwcrtP^jij dicnl. 

Dcs weitercn ist cine Vcrtcilcrcinhcii 5 vorgesehcn^ die 
uber cine Druckluftleiiung milder Pruckrcglcreinhcii 4 vcr- 
bundcn isu und die der Vcrteilung dcr Drucklufl an die vcr- 
schicdcncn Anwendungsorle diem. 

SchlicQUch isi in dcin Druckluruufbcrcilungssysicm 1 
cine Olcrcinhcit 6 vorgcschen. die iibcr cine DrucklufUci- 
lung mit dcr Vencitcrcinhcii 5 vcrfoundcn ist Die Olcrcin- 
hcit 6 isl mil cincr Ausgangsleiiung vcrschcn, in dcr dcr 
Druck 

Pqui hcrrscht. In der Olcrcinlicit 6 kann bcispicls- 
wcisc cin sogcnanntor Impuls6lcr cnthahen scin, dcr cine 
hcstimtiilc Ohnungc 'aus eineni Olhchallcr an die Drucklurt 
abgebcn kann. 

Die beschricbcncn Einhciten 2, 3, 4, 5, 6 wciscn jewcils 
cine elcklrischc Kontrollschallung 7 auf. die vor/ugswcisc 
in alien Binheitcn glcichanig ausgcslallei isl. Die Kontroll- 
schallung 7 dicnl da/,u, die in dcr jcweiligcn lEinhcit vorhan- 
dcncn clckurischcn Signalc im Hinblick auf cine cinhciUichc 
Vcrwcndung inncrhalb dcs gcsanilen Druckiufiaurhcrci- 
lungssyslcuis 1 am vcrarbcilcn. 

Das Druckluftaufbcrcilungssystcni 1 weist dncn System- 
bus K auf. an den allc Einhciien 2. 3, 4, 5, 6 angeschlosscn 
sind. Dabci crfolgl die Kopplung dcs Systembusscs 8 mil 
den gcnanntcn liinhcilen nut. Kilfe dcr cinhciilichcn Aulbc- 
rcitung dcr cJckui.<u:hcn Signaledurch die Konuollschaliung 
7. Dicsecinhciiliche Aufbcreiiung der cicktrischcn Signale 
isl dabci an das Pkolokoll dcs Systcnibusscs 8 angcpaBi. Un- 
ler dcni ProlokoU des Systcinhusscs 8 soil nachfolgend die 
Art und Wcisc vcrsiandcn wcrdcn, wic die cinzelncn I^i tun- 



gen dcs Sysieinbusscs 8 elckirisch gc.<^halici sind und wic 
die cin/x:lncn Signalc auf dicsen l^cilungcn insbcsonderc ini 
Hinblick auf ihr /ctdichcs Vcrhallcn er/cugt und auf dcni 
Syslcmhus 8 Obcnragen wcrdcn. 

S Dcs weiieren i.si in dein Druckluflaufbcrcilungssyslcni 1 
cine Schnhtslelle 9 vorgc'^ehcn. die auf ihrer cinen Sciic mil 
dein Systcnibus 8 vcrbundcn isl, Auf ihrcr andercn Scile isl 
die SchniiusEcllc 9 Uber cinen ICundcnbus 10 mil cinern Steu- 
crgcriii 11 vcrbundcn. 

10 Auf dcr mil dem Steucrgcriti 11 vcrbundcncn Scitc dcr 
SehnitLstellc 9 sind cine Mchr/.ahl von Kundcnhusscn 10 
vorgcschen, die untcrschicdiichc ProJokoIlc aufwci.scn. I In- 
ter dcin I'rotokoll cincs Kundcn busses 10 wird wiedcruni 
die An und Weisc vcrsiandcn. wic die cinzelncn I^citungen 

15 dcs Kundenbusscs 10 elckirisch gcschaJtci sind und wic die 
cinzelncn JJignalc auf dicsen Jxilungcn insbcsonderc im 
Hinblick auf ihr zcitlichcs Vtrhalicn elckirisch er/^ugr und 
auf dcni Kundcnbus ubcrtragcn wcrdcn. 

Die gcnanntcn^ unlcrschicdlichen ProtokolJc dcs Kumlcn- 

20 busses 10 sind da/u vorgcschen. daB unierschie<11iche Steu- 
ergcralc 11 unniitlclbar an die Schnillstcile 9 anj^cschlosscn 
wcrdcn konncn. Hin Stcucrgerai 11, das soinil mil einern an- 
dercn IVoiokolI dcs Kundcnbusses 10 zusamnienarbcilct 
wird an den mil dcni entsprechendcn Protokoll versehcncn 

23 Kundcnbus 10 dcr Sclmilislclle 9 angeschlosscn und isi da- 
mil cinsaizbereit. 

Dabci ist cs mogiich, dafi das ProlokoU dcs Kundcnbusses 
10 und das ProlokoU dcs Sysicmbusses 8 einandcr cntsprc- 
chen. Dies bcdcuicl mil andercn Worlcn, da6 als ProlokoU 

30 fiir den Sysienibus 8 auch cin vorhandcnes lYolokoIl cincs 
Kundcnbusses 10 verwendei wcrdcn kann. In dicsem Fall isl 
cs mdglich, das Sieucrgcr^i 11 unmiuelbar, also ohnc Zwi- 
sc'henschallung «ier Sclmiitsicllc 9 an deii Sysienibus 8 aiiAu- 
schlicBcn. 

3.^ Dcs weitercn ist cs nioglich, daB die SchniiU!icllc 9 als 
weiicrc Einhcil ausgcbildci isu Die bcrcils vorhandcncn 
liinhcilen 2, 3, 4, 5, 6 und die wcilcrc Einhcil (Ur die Schniit- 
sieilc 9 konncn dann modularlig %u cinem cinhciilichcn Gc- 
rvA zusainnicngescr/.t wcrdcn. 

40 Bine weiicrc MdgHchkeii bcsiehi darin» daB die cinzelncn 
Tunhclicn 2.. 3, 4, 5, 6 auch mil AnschlUssen vcrschen sind^ 
die dem Proiokoll eincs Kundcnbusses 10 cnisprcchend, 
und Uber die sic unmiitclbar an das iSlcuergcriil 11 ange- 
schlosscn wcrdcn konncn. 

45 In den bcschrichcncn Einheitcn 2, 3, 4, 5, € konncn elck- 
lrischc und/odcr pncumatischc Kotiiponcnicn cnihalicn sein, 
die von Eingangssignalcn bcaufschlagl wcrdcn, und/odcr 
die Ausgangssignale abgebcn. Dicsc Hingangssignalc und/ 
Oder Ausgangssignale sind dabci uber den Svstcmbus 8 gc- 

50 fijhrt. 

So ist cs moglich, dafi die Filtcreinhcit 3 bcispiclsweisc 
cin 2-Wcge-Venti( 12 aufwcisU mil dem dcr crwiihnic Was- 
scrabschcidcr enilccrt wcrdcn kann. Dieses 2-Wcgc-Vcnul 
12 wild von cinem Hingangssignal angcsteucrl, das unlcr 

ss Zwischcnschallung der Konliollsehaltung 7 auch auf dem 
Sysicinbus 8 vorhanden isl, 

Ebcnfalls isl cs rodglich, daB in dcr Inlicrcinhcit 3 bei- 
spielswdse mit Hilfc cincs ohmscbcn Wcgscnsors 13 cin 
Ausgangssignal cmeugi wird, das dem FQHsiand dcs Was- 

60 seraK^chcidcrs cnlspricht. Dieses Ausgangssignal .stchidann 
wicder iibcr die Konirollschaliung 7 auf dem Sysienibus K 
zur Verfugung. 

Dcs weitercn isl cs m<)glicht daB dcr Keglcrcinheil 4 ein 
Hingangssignal fUr den erwUnschicn Soli wen Pj^n dcs 

65 Drucks dcr au(bcicitctcn Drucklufl zugcfuhrt wird, und/ 
odcr daB von dcr Rcglcrcinhcit cin Ausgangssignal crzcugl 
wird, das dem laisachUcb vorhandcncn Isl- Wert dieses 
Drucks cntsprichl. Die gcnannien liingangs- und Ausgangs- 
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signalc dcr Rcglcrcinhcit 4 sind dann wicdcaim Ubcr die 
Konirollschaltung 7 aufdcin Syslcmbus 8 vcrfugbar 

liinc wcitcrc Moglichkeil boslchi darin, daB die Olcrcin- 
hcil 6 TTiil. cincni I'ingangssifinal bcHufschlagl wird. dns die 
Abgabc cincr bcsUmnilcn Ohncngc an die Orucklufi /ur 5 
Folgc hai. Hicr/u kann cin 2-Wcgc-Vcnlil 14 odcr dcrglci- 
chcn vorgcschcn scin. libcnfalls isr cs riioglrch. dafi in dcr 
Olcreinhcil 6 cin Ausgangssignal cr/.cugl wird, das dciii 
ruilsiand dcs <)ls in cinciii OlbchUlter cnisprichu aus <lcni 
die gcnannic Olnicngc an die Drucklufi abgegcbcn wird. lo 
Dicsurl'ullsland kann wicdcrum beispicKsweisc mil Hilfc ci- 
ncs ohiiischcn Wcgscnsors 15 crfaBt wcrdcn. Die gcnannicn 
liingangs- und Ausgangssignalc sind dann wicdcr ubcr die 
Kontmllschaltung 7 auf dent Sysleiiibus K vcrfugbar. 

SUintHchc, von den Hinhciicn 2, 3, 4, 5, 6 an den Syslein- is 
bus 8 abgcgcbcncn Ausgangssignalc licgcn an der Schniil- 
sicllc 9 an und wcrdcn von dori tibcr den Kundcnbus 10 an 
das Sicuci^criii II wciicrgcgcbcn. Dcr licnulzcr kann bci ci- 
ncr cnLsprcchcndcn Ausgcsialiung dcs SlcuergcraLs 11 die 
Wcric diescr Ausgangssignalc aWcson und ggf. abspcichcm. 20 
Dcs wcilcrcn kann dcr !knutyx;r unicr andcrcni auf dcr 
Grundlagc dicscr Ausgangssignalc anwcndungsspc/ilischc 
Slcucrungcn odcrRegclungcn crsiclicn, zu dcrcn Durchfuh- 
rung das Sicucrgcriii II xum Bcispicl die gcnannicn liin- 
gangssignalc ijbcr den Kundcnbus 10 und ilic SchniLisicllc 9 25 
an den Systcmbus 8 wcilcrgibl, Dicsc litngangssignaic hc- 
aufscblagcn dann, wic bcschricbcn, die cinzclncn Binhcitcn 
2. 3, 4, 5, 6 und wcrdcn don mil Hilfc dcr Konirollschaliun- 
gen 7 wciicrverarbcilcL 

Dcs wcilcrcn isi cs moglich, daS die auf dcni Syslcfnbus 8 30 
zur Vcrfugung sichcndcn Ausgangssignalc unmiiiclbar, also 
ohne Zwischcnschaliung dcs Slcucrgcrais U, von den cin- 
zelnen Einhciien 2, 3. 4, 5, 6 ais liingangs signalc cingclcscn 
und mithiirc dcr jcwciligcn XoniroURchallung 7 vcnirbcilct 
wcrdcn. 

Es verstchl sich, daS die vcrschicdcncn Einheilcn 2, 3, 4, 
5, 6 auch noch andcrc Ausgangssignalc cn«ugcn konncn 
bzw. von andcrcn Tiingangssignalcn bcaufschlagl scin kon- 
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1. Dnickluftaufbcreitungssysicm (1), das aus cin/cl- 
ncn liinheiicn (2 bis 6) zusaiiimcngesci/J isl, bcispicls- 
wcisc aus ciner Filtcrcinhcil (3), einer Rcglcrcinhcit 45 
(4), cincr Olcrcinhcit (6) und/odcr dcrglcichcn, die 
Ubcr cincn Kundcnbus (10) init cincm Sicucrgcrat (11) 
koppclbar sind, dadurch ^jckcnnzclchnet, daB die Ein- 
hciien (2 bis 6) ubcr cincn Syslcrnbus (8) niilcinandcr 
vcrbundcn sind, und daS cine SchnilistcUc (9) vorgcsc- .so 
hen ist, iiher die dcr S'ysCcinhus (8) iiiit dcni Kundcnbus 
(10) koppclbar isU 

2. Druckluflaufbcreiiungssyslcm (1) nach cinein dcr 
vorhcrgchcndcn Anspriichc, dadurch gekcnnzcichneU 
daB die cinzclnen Einheilcn (2 bis 6) jcwcils auch di- 55 
rcki an den Kundcnbus (10) anschlicBbar sind. 

3. Druckluflaufbcreiiungssyslcm (1) nach cincni dcr 
vorhcrgchcndcn AnsprUchc, dadurch gekcnnzcichnct, 
daB unicrschicdlichc Proiokollc dcs Kundcnbusscs 
(10) vorhandcn sind, und da6 die Schnilisicllc (9) fiir fio 
cine Mchrzahl dcr Proiokollc dcs Kundcnbusscs (10) 
vorgcschcn isl. 

4. Dnjckluftaulbcrcitungssysicm (1) nach cinent dcr 
vorhcrgchcndcn An.sprOche, dadurch gckcnnyxichncL 
daS das IVoiokoll dcs Systcinbus (8) cincin dcr Proto- es 
kollc dcs Kundcnbusscs (10) cnispricht. 

5. Drucklufiaulhcreilungssysicni (1) nach cincm der 
vorhcrgchcndcn AnsprUchc, dadurch gckcnn/.cichncl. 



daB die Schniiisicllc (9) als wcilcrc liinhcil ausgcbildci 

6. Drucklufiaulhcreilungssysicni (1) nach cincm dcr 
vorhcrgchcndcn Anspriichc, dadurch gckcnnvcichneU 
dafi niindcsicns cine dcr liinhciien (2 bis 6) Ubcr den 
Syslcnibus (8) mil cincm Eingangssignal beaufschlag- 
bar ist, 

7. Druckiuriauftcrciiungssyslcni (1 ) nach Anspruch 7, 
dadurch gckcnn/cichncu daB die Pilicreinhcit (3) mil 
cincin Eingangssignal zuin Enilecrcn cincs Wasscrab- 
scheidcrs und/odcr die Reglcrcinheii (4) mil cincm 
Eingangssignal fur cincn crwUnschtcn Druck und/cxlcr 
die Oicrcinhcil (6) mil cincm Eingangssignal zuin Ah- 
gcbcn cincr bcslimnilcn Olmcngc bcaufschlagbar ist. 

8. Dmcklufiaulhcrcilungssystciii (1) nach cincm dcr 
vorhcrgchcndcn Anspruchc, dadunch gckcnn/cichnci, 
daB von nnndcsicns cincr dcr Einheilcn (2 bis 6) cin 
Ausgangssignal Ubcr den Systcmhus (8) abgebbar isl. 

9. Druckluflaufbcreiiungssyslcm (1) nach Anspruch 9, 
dadurch gckcnn/cichncU daB von dcr Pillcrcinhcil (3) 
cin Ausgangssignal Ubcr den Fullsland cincs Wasscrab- 
schcidcrs und/odcr von dcr Kcglcrcinheil (4) cin Aus- 
gangssignal Ubcr cincn vorhandencn Druck und/odcr 
von dcr Oicrcinhcil (6) cin Ausgangssignal Ubcr den 
piillsland cincs OlbchaUcrs abgebbar isl. 
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